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INFORMACJE O INSTALACJI

Ostrzezenie

A

Konserwacja/naprawa

Utylizacja i recykling

Sterownik moze by¢ uzywany wylacznie wtedy, gdy jest w
doskonalym stanie technicznym. Uszkodzenia, ktére moga
wplywa¢ na bezpieczenstwo, nalezy natychmiast naprawiac.

Dzialanie sterownika nalezy regularnie kontrolowac.

Usuwanie usterek i naprawy wykonywaé moze wylacznie
wyszkolony personel. Nalezy przestrzega¢ przepisow dotyczacych
zabezpieczen elektrycznych.

Przy wymianie elementéw lub wtedy, gdy sterownik ma by¢
wymieniony w catoéci, nalezy postepowa¢ godnie z ponizszymi
poradami:

Nalezy zawsze dazy¢ do tego, by jak najwiecej surowcow zostato
odzyskanych, a wptyw na $rodowisko byl jak najmniejszy.

Nie wyrzucaj nigdy elementéw elektrycznych ani ztomu
elektronicznego do $mieci — zawsze oddawaj je do wlasciwych
punktéw odbioru.

Utylizuj zuzyte urzadzenie w sposob tak ekologiczny,

jak umozliwia to technika ochrony §rodowiska i recyklingu.

INFORMACJE O BEZPIECZENSTWIE

W niniejszym opisie stosowane beda ponizsze symbole i odniesienia. Te wazne instrukcje

dotycza ochrony indywidualnej oraz bezpieczenstwa technicznego podczas eksploatacji.

A
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»Informacja wazna dla bezpieczenstwa” odnosi sie do instrukcji,
ktorych przestrzeganie jest niezbedne do tego, by unikna¢ ryzyka
urazow u ludzi oraz uszkodzen sprzetu. Uwaga na ostre
krawedzie podczas instalacji i konserwacji.

Zagrozenie zycia! Napiecie elektryczne na elementach
elektrycznych! Uwaga! Przed zdjeciem pokrywy wylacz gtéwne
zasilanie elektryczne.

Nie dotykaj nigdy elementéw elektrycznych ani stykow, gdy
gltéwne zasilanie jest wlaczone. Ryzyko porazenia elektrycznego,
ktore moze by¢ grozne dla zdrowia i Zycia.

Listwy zaciskowe pozostaja pod napieciem nawet po odfaczeniu
gltéwnego zasilania. Wszystkie podtaczenia moga by¢
wykonywane wyltacznie wtedy, gdy urzadzenie jest odfaczone od
zasilania.

Metalowe powierzchnie sterownika dzialajg jako radiatory,
skutecznie odprowadzajac cieplo.



OPIS FUNKCJI

« Sterownik nalezy do nowej serii urzadzen dostosowanych, wraz z niezbednymi funkcjami
dodatkowymi, do optymalnego sterowania obrotowym wymiennikiem ciepta.
Seria sklada si¢ z trzech modeli: VariMax25 NG, VariMax50 NG oraz VariMax100 NG.
Sterowniki steruja 3-fazowym silnikiem krokowym.
Sterowniki posiadaja wejscie sygnalowe 0-10 V lub Modbus.

o Sterownik jest przeznaczony do wirnikéw o $rednicy do 4000 mm i maksymalnej predko-
$ci obrotowej wynoszacej 12 obr./min. Jezeli wirnik wymaga wyzszej predkosci obrotowej,
nalezy zmniejszy¢ $rednice wirnik.

« Sterownik posiada wbudowane funkcje Modbus.
W celu uzyskania dodatkowych informacji, patrz instrukcja obstugi na naszej
stronie internetowej www.ibccontrol.se

« Sterownik posiada wbudowana funkcj¢ przesuniecia sygnatu wejsciowego, co oznacza,
ze wydajno$¢ wirnika bedzie proporcjonalna do sygnatu wejsciowego.

« Sterownik ma ustawiong na stale warto$¢ progowa 0,1 V (histereza 0,13-0,07 V).
Jesli sygnat wejéciowy jest nizszy od tej warto$ci, wirnik zatrzymuje sie.

« Sterownik posiada wewnetrzny czujnik obrotéw. Czujnik obrotéw objety jest
patentem (EP3961910).

Jest on uruchamiany, gdy przetacznik DIP dla ,,External rotation monitor”
znajduje sie w polozeniu OFE.

Wewnetrzny czujnik obrotéw mierzy réznie w czasie, w zaleznosci od tego,
czy predkos¢ obrotowa silnika jest powyzej czy ponizej 37 obr./min.

Przy powyzej 37 obr./min silnika pomiar rozpoczyna si¢ przy stabilnych obrotach,
przy uruchomieniu normalnie po okoto 30 sekundach, po czym pomiar odbywa sie¢
w sposob ciagly. Zoélta dioda, ,,Rotation” (,,Obrét”) miga po kazdym zakornczonym i
zatwierdzonym pomiarze.

Czas miedzy pomiarami waha si¢ od 22 sekund do prawie dwdch minut.

Przy ponizej 37 obr./min silnika sterownik, w odstepach dwugodzinnych,

bedzie zwieksza¢ predkos¢ do liczby obrotéw 37 obr./min. Przy rozruchu pomiar
ten rozpoczyna si¢ po 10 minutach. Predko$¢ bedzie zachowana przez 2 minuty,

do momentu wykonania pomiaru. Aby zapewni¢ przeprowadzenie pomiaru,
kolejny pomiar jest wykonywany 10 minut pozZnie;j. Jesli oba te pomiary sa
pozytywne, oznacza to wszystko przebiega normalnie, i nastepny pomiar wykonany
bedzie dopiero dwie godziny p6zniej.

Sekwencja ta jest nastepnie powtarzana w tym samym przedziale czasu, pod
warunkiem ze predkos$¢ obrotowa silnika jest mniejsza niz 37 obr./min.

C.d. na nastepnej stronie
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C.d. z poprzedniej strony

« Sterownik moze jako opcja posiadaé zewnetrzny czujnik obrotéw (magnes
zamontowany na rotorze wraz z odpowiednim czujnikiem obrotéw). Podlaczany jest do
zaciskow 9 i 10 oraz przetacznika DIP do ,,External rotation monitor”, ktéry powinien
znajdowac sigpolozeniu ON.

« Jezeli obydwa typy czujnikéw obrotéw zostana wylaczone, miedzy zaciskami 9 i 10
montuje si¢ rezystencje 820 ohmow (1 % 4 W).

« Sterownik ma wbudowang funkcje czyszczenia.

Funkcje mozna wylaczac przy uzyciu przetacznika DIP.

« Sterownik musi mie¢ tylko kabel ekranowany i ztacze skrecane EMC do silnika.
Pozostate kable niemuszg by¢ ekranowane lub mie¢ ztacze skrecane EMC.

o Sterownik uruchamia si¢ automatycznie po przywrdceniu napiecia po f
zaniku zasilania. Podczas uruchamiania wszystkie alarmy sa resetowane.

o Silnik VariMax100 NG jest silnikiem krokowym o duzym momencie w calym zakresie
predkosci obrotowej.

« Silnik VariMax100 NG nie ma wbudowanego stycznika termicznego.
Sterowanie zasilaniem sterownika zapewnia, Ze nie dojdzie do przegrzania silnika.

o W unieruchomionym silniku wiacza sie trzymajacy moment obrotowy,
co oznacza, ze wirnik nigdy sie nie porusza.
Trzymajacy moment obrotowy zniknie, jesli napiecie do sterownika zniknie.

« Standardowo silnik zamontowany jest z kablem 3 m. Kabel nie moze by¢ taczony.

MONTAZ
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DANE TECHNICZNE, STEROWNIK

Napiecie zasilania 1x230-240 V +/-15%  Temperatura otoczenia, -40 - +40 °C
50/60 Hz  bez kondensacji

Maksymalny pobér mocy 550 W  lemperatura otoczenia -40 - +60 °C

podczas transportu i
Maksymalny prad 2,5A  przechowywania
wejsciowy

Maksymalna wysoko$¢ 1000 m
Maksymalny wytacznik 10A  pracy sterownika
nadpradowy na wejsciu. o charakterystyce C

Stopien ochrony 1P44
Napigcie wyjsciowe *) 3x0-300 V

Masa 1,9 kg
Moc wyj$ciowa maks. 32A

Wymiary, 229x195x90 mm
Caestotliwosé wyjéciowa R Vys. x Szer. x Glgh.

*) Doktadnej wartosci nie mozna uzyska¢ przy uzyciu miernika
Czas przyspieszenia i 30 sek cyfrowego
spowolnienia

DANE TECHNICZNE, SILNIK

Maks. moment obrotowy 10 Nm  Temperatura otoczenia -40 - +60 °C
podczas transportu i

Min. liczba obrotéw 1 obr./min  przechowywania

Maks. liczba obrotow 400 obr./min ~ Maksymalna wysokos¢ 1000 m
pracy silnika.

Temperatura silnika plaszcz 110 °C

ey Stopien ochrony 1P54

Srednica osi 19mm  Masawrazze 8.4 kg

wspornikiem silnika

Dlugo$¢ osi 5 s
Wymiary tacznie z osig 142x150x177 mm
Temperatura otoczenia 30 +450Cc | wspornikiem silnika
-40 - +45 °C x-) WYS.XSZEI‘.XD]:.

*) UWAGA, sterownik musi by¢ caly czas zasilany

S
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PRZELACZNIK DIP

Cleaning function
(Funkcja czyszczenia)

External rotation
monitor
(Zewnetrzny czujnik
obrotéw)

High speed *)
(Wysoka predkos¢
obrotowa )

Low speed *)

(Niska predkos¢
obrotowa )

Modbus termination
(Zakonczenie polaczenia
Modbus)

*) Praca reczna (przy testowaniu)
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Przelacznik DIP T Ustawienia
Zerowanie

Funkgja przedmuchiwania w potozeniu ON.

Gdy wirnik nie porusza sie przez 10 minut, uruchamia sie funkcja
przedmuchiwania i wirnik zaczyna si¢ obraca¢. Jako ostrzezenie, wirnik
obraca si¢ najpierw tylko przez 6 sekund, z predkoscig silnika 5 obr./min,
a nastepnie wirnik stoi nieruchomo przez 3 sekundy. Nastepnie
uruchamia sie wlasciwe przedmuchiwanie, w przypadkowym momencie,

miedzy od 10 do 20 sekund przy 20 obr./min silnika.
Zwykle uzywany jest wewnetrzny czujnik obrotéw, a przetacznik DIP

powinien znajdowac si¢ w potozeniu OFF.

Jezeli uzywany jest zewnetrzny czujnik obrotow, nalezy go podiaczy¢ do
zaciskéw 9 i 10, a przetacznik DIP powinien by¢ w potozeniu ON.
Wirnik obraca si¢ z ustawiong maksymalng predkoscia obrotows,

gdy przefacznik DIP jest w potozeniu ON. Po prébnym przebiegu nalezy
pamietac o przelaczeniu w pozycje OFE. (POZA)

Wirnik obraca sie z ustalong minimalng predkoscia obrotowa (1 obr./
min na silniku), gdy przetacznik DIP jest w potozeniu ON. Po prébnym
przebiegu nalezy pamietac o przelaczeniu w pozycje OFE (POZA)

Jezeli sterownik jest ostatni w petli Modbus, przetacznik DIP powinien

znajdowac si¢ w potozeniu ON.



WSKAZNIKI PRACY

On
(Do)

Run
(Praca)

Rotation

(Obrot)
Wewnetrzny czujnik
obrotow

Zewnetrzny czujnik

obrotéw

Modbus

ALARM

Swieci stalym $wiattem.
Miga, gdy sterownik wylaczyl sie.

Swieci sie, gdy silnik ma si¢ obracaé, a wiec gdy sygnal wejéciowy
przekracza warto$¢ progowa.Miga podczas sekwencji przedmuchiwania

Miga po kazdym zatwierdzonym pomiarze, ale tylko wtedy, gdy
przelacznik DIP , External rotation monitor” znajduje si¢ w potozeniu
OFE w celu uzyskania dodatkowych informacji, patrz ,,Opis funkcji’,
strona 3

Miga, gdy magnes przechodzi obok czujnika obrotéw, niezaleznie od
ustawienia przelacznika DIP ,,External rotation monitor”.
Miga nawet wtedy, gdy sygnatl wejsciowy jest nizszy od wartoéci progowe;.

Jezeli Modbus ma by¢ uzywany, patrz osobna instrukcja obstugi na naszej

stronie internetowej www.ibccontrol.com.

W przypadku alarmu sterownik uruchamia si¢ ponownie po 30 sekundach. Wtasciwa czerwona dioda

LED zapala si¢ w tym samym czasie (30 sekund).

Po ponownym uruchomieniu dioda LED ga$nie, odbywa si¢ to dwukrotnie. Za trzecim razem

przekaznik alarmu przeciaga, a alarm,wlacza sie”. Aby przekaznik alarmu przeciagal i alarm ,wlaczal si¢”,

powyzsze trzy alarmy muszg wystapi¢ w ciggu 90 minut, w przeciwnym razie sekwencja zostanie

wyzerowana.

Zielona dioda LED $wieci $wiattem stalym przy pierwszym i drugim alarmie i tylko przy trzecim alarmie

zaczyna migac.

Nastepnie wszystkie alarmy pozostaja aktywne.




Rotation fault (Usterka obrotu)

Wewnetrzny czujnik
obrotéw

Prawdopodobna
przyczyna bledu podczas
instalacji

Zewnetrzny czujnik
obrotéw

Prawdopodobna
przyczyna bledu podczas
instalacji

Prawdopodobna
przyczyna bledu podczas
pracy

Alarmuje i wyzwala sie, jezeli dwa kolejne pomiary pokazuja, ze wirnik
nie obraca sie. Aby uzyska¢ wiecej informacji, zobacz ,,Opis funkgji” na

stronie 3.

— Pekniecie paska
— Pasek §lizga sie
- Wirnik zaklinowal sie

Alarmuje i wyzwala sie, jezeli przy obrotach min. impuls co 30 minut nie
pojawia si¢ (1 obr./min silnika) oraz co 20 sekund przy obrotach maks.
(400 obr./min silnika). Czas miedzy tymi predko$ciami jest liniowy.
Funkcje mozna wylacza¢ przy uzyciu przelacznika DIP.

- Magnes obrécony w niewtasciwa strone

- Czujnik obrotéw blednie podtaczony (nieprawidlowa polaryzacja),
patrz ,Polaczenia’, strona 11

— Zbyt duza odlegto$¢ miedzy czujnikiem obrotéw, a magnesem,

maks. 15 mm

— Pekniecie paska

— Pasek §lizga sie

- Wirnik zaklinowal sie

- Czujnik obrotéw lub magnes jest uszkodzony

External fault (Usterka zewnetrzna)

Przekroczenie napiecia
Zbyt niskie napiecie

Za wysoka/za niska
temperatura

Alarmuje i wylacza sie, je$li napiecie zasilania przekracza 276 V.
Alarmuje i wylacza sie, jedli napiecie zasilania jest ponizej 195 V.

Alarmuje i wylacza sie, jeéli temperatura w sterowniku przekracza/spada

ponizej bezpiecznej temperatury.



Motor fault (Usterka silnika)

Temperatura silnika

Zwarcie

Prawdopodobna

przyczyna bledu

Sterowanie zasilaniem sterownika zapewnia, ze nie dojdzie do
przegrzania silnika.

Alarmuje i wylacza sie przy zwarciu fazy z fazg lub fazy z ziemia.

- Zwarcie miedzy fazami w kablu lub silniku
— Usterka uziemienia pomiedzy fazg z ziemia w kablu lub silniku
- Przerwanie fazy w kablu lub silniku
— Zaden lub nieprawidtowy silnik podtaczony
Zmierz rezystancje silnika, powinna ona by¢ taka sama na wszystkich

uzwojeniach.

Internal fault (Usterka wewnetrzna)

Usterka wewnetrzna

Alarmuje i wytacza sie w przypadku wystapienia usterki wewnetrznej w

sterowniku.

USTAWIENIA PRZY UZYCIU POTENCJOMETRU

Manual speed Zatrzymujac A1-A2, predkos¢ jest kontrolowana przez potencjometr
(Predkos¢ recznie) oznaczony ,,Manual speed”. Moze by¢ sterowany w zakresie od
1 do 400 obr./min w silniku.
Wirnik obraca sie¢ z ustawiong predkoscig obrotéw niezaleznie od
wartosci sygnalu wejsciowego.
Ustawienie fabryczne na godz. 11 (1 obr./min na osi silnika).
Max rpm Potencjometr do ustawiania maksymalnej predkosci obrotowej.
(Maks. predkos¢ Steruje w zakresie od 50 do 400 obr./min w silniku.
obrotowa) Ustawienie fabryczne na godz. 11 (50 obr./min na osi silnika).
RESET (ZEROWANIE)
Zerowanie Przycisk sthuzacy do zerowania sterownika. Sterownik zeruje si¢ takze przy

zaniku napiecia i przy podiaczeniu miedzy zaciskami 11-12.

S




INSTALACJA EMC

Zacisk EMC nalezy stosowa¢ do kabli ekranowanych.
Powyzsze kable lub ich odpowiedniki nalezy stosowa¢ w celu spetnienia wymogéw dyrektywy EMC.

Zt ACZE SKRECANE EMC

UWAGA!
Przy dotaczaniu ekranu zacisku EMC wazne jest, by podlaczanie odbywato sie zgodnie z powyzszym.



SCHEMAT POLACZEN

A(; 2 min (Max 0,5 A 30 V AC/DC)

DO D1 Com

1x 230V Silnik krokowy 3-fazowy ~ Predko$¢ Sygnat  Zewne- Zerowanie  Przekaznik Modbus

2 recznie wejsciowy trzny alarmu
0-10V  czujnik

POLACZENIA A

Napiecie nalezy odlaczy¢ przed rozpoczeciem pracy ze sprzetem.

UWAGA, w sterowniku moze by¢ obecne niebezpieczne napigcie do 2 minut po odtaczeniu, a silnik
przestat si¢ obracac.

Napiecie zasilania 1x230-240 V +/-15 %, 50/60 Hz.
(L-N-PE) UWAGA! Nalezy zawsze dolaczaé przewod ochronny.
Jezeli VariMax100 NG jest polaczony miedzy faza/fazg, nie wolno
A podlacza¢ mozliwego wylacznika réznicowo-pradowego typu A.
Motor Nalezy stosowa¢ silnik VariMax100 NG.
(Silnik) Kierunek obrotow zmienia sie zamieniajac miejscami dwie fazy.
(U-V-W)
Manual speed Zapewnia ustawiong liczbe obrotéw podczas zamykania.
(Predkos¢ recznie)
(A1-A2)
Input signal 0-10 V.
(Sygnal wejsciowy) Plus dotacza sie do zacisku 2, minus do zacisku 3.
(2-3)

C.d. na nastepnej stronie
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C.d. z poprzedniej strony

12 V output
(Wyjsécie 12 V)
(3-11)

External rotation
monitor
(Zewnetrzny czujnik
obrotow)

(9-10)

Reset
(Zerowanie)
(11-12)

Alarm relay
(Przekaznik alarmu)
(13-14-15

Modbus
(Modbus)
(A-B-C)

Wyjscie dla 12 V DC. Zacisk 3 jest minus, zacisk 11 jest plus.
Maks. 50 mA.

Jezeli uzywany jest zewnetrzny czujnik obrotéw, nalezy go podiaczyé
zgodnie z ponizszym. Bialy kabel przytacza si¢ do zacisku 9, a brazowy do
zacisku 10.Magnes montuje si¢ biegunem potudniowym (S) w kierunku
czujnika. Maks. odlegtos¢ 15 mm.

Zdalne zerowanie w przypadku alarmu.
Sterownik zostaje automatycznie zresetowany po powrocie zasilania po
zaniku napiecia.

Zamyka obwdd 14-15 w przypadku alarmu lub zaniku napigcia zasilania.
Maks. obcigzenie rezystancyjne 0,5 A / 30 V. AC/DC.

Jezeli Modbus ma by¢ uzywany, patrz instrukcja obstugi na naszej stronie

internetowej www.ibccontrol.com.

SYGNAL WEJSCIOWY/PREDKOSC OBROTOWA

Sygnat wejsciowy. - Predkos$¢ obrotowa

Predkose obretowal %)
@ @
i=] L=]

3 4 ] 6 7 8 9 10
Sygnal wejciowy 0-10 V

Sygnat wejsciowy jest wprost proporcjonalny do wydajnosci wirnika, co oznacza, ze sygnat wejéciowy i

predkos¢ obrotowa sg zgodne z powyzszym wykresem.

-



KONTROLA PRZED PRZYLACZENIEM STEROWNIKA DO SIECI A

Sprawdz, czy

Sprawdz, czy

sterownik jest dofaczony zgodnie z instrukcja na stronie 11.
Napiecie zasilania 1x230-240 V +/-15%, 50/60 Hz.

sygnal wejsciowy ma warto$¢ 0-10 V.

URUCHOMIENIE SPRZETU A

Powinno odbywac¢ sie w podanej kolejnosci

Sprawdz, czy

Regulacja maksymalnej
predkosci obrotowej

Kontrola minimalnej

predkosci obrotowej

Kontrola

przedmuchiwania

Kontrola
Wewnetrzny czujnik
obrotéw

Zewnetrzny czujnik
obrotéw

Zakoncz

silnik obraca sie we wlasciwg strone w stosunku do kierunku obrotow
wirnika.

W przypadku bledu nalezy zamieni¢ miejscami dwie fazy w silniku.

Ustaw przelacznik DIP na ,,High speed” (,Wysoka predkos¢ obrotowa”)
w potozeniu ON. Wyreguluj ,,Max rpm” tak, by wirnik obracat si¢ z
predkoscig 10-12 obr./min (albo zgodnie z instrukcja producenta
wirnika). Po probnym przebiegu nalezy pamigtac o przelaczeniu
przelacznika DIP w potozenie OFE.

Ustaw przelacznik DIP nar ,,Low speed” (,,Niska predkos$¢ obrotowa”)

w polozeniu ON. Sprawdz, czy wirnik porusza sie. Minimalna predko$¢
obrotowa jest ustawiona na state. Po probnym przebiegu nalezy pamieta¢
o przetaczeniu przelycznika DIP w potozenie OFE.

Wylacz napiecie.

Sprawdz, czy przefacznik DIP ,,Cleaning function” (,,Funkcja
czyszczenia®) jest w polozeniu ON, a takze czy sygnal wejSciowy jest
odlaczony. Po wlgczeniu napiecia funkcja przedmuchiwania uruchamia
sie przy obracajacym sie wirniku przez 6 sekund z predkoscia silnika

5 obr./ min, po czym wirnik zatrzymuje si¢ przez 3 sekundy.

Nastepnie uruchamia si¢ wlasciwe przedmuchiwanie, w przypadkowym
momencie, miedzy od 10 do 20 sekund przy 20 obr./min silnika.

Z6lta dioda ,,Rotation” powinna migaé po zatwierdzonym pomiarze.
Aby uzyska¢ wigcej informacji, zobacz ,,Opis funkcji” na stronie 3.

Zélta dioda $wiecaca ,,Rotation” powinna miga¢é, gdy magnes przechodzi
przed czujnikiem obrotéw, niezaleznie od polozenia przetacznika DIP.

pozwalajac, by centrala sterujaca sterowata wirnikiem przy maksymalnej i

minimalnej predkosci obrotowej i sprawdzajac, czy predko$¢ wirnika jest

‘ I

prawidlowa.
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