KAYTTOOHIJE

PYORIVAN LAMMONVAIHTIMEN OHJAUSYKSIKKO
VariMax ]NQO

Tuotenro F21100401

IBC control




EU-VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS




SISALLYSLUETTELO

Asennusohje 2
Turvaohje 2
Toimintakuvaus 34
Asennus 4
Tekniset tiedot, ohjausyksikkd 5
Tekniset tiedot, moottori 5
Toiminnot 6
- DIP-valintakytkimet 6
- Kéytén merkkivalot 7
- Halytys 79
- Pofentiometrilla tehfévat

Relelelel Q
- Reset/kuittaus Q
EMC-vaatimusten mukainen asennus 10
EMCrruuviliitos 10
Kytkentckaavio 11
Kytkenndt 11-12
Inputsignaali/Pydrimisnopeus 12
Tarkastukset ennen ohjausyksikén
i@nnitteen kytkenfcd 13
Laitteiston kayttédnotio 13




ASENNUSOHJE
Varoitussymboli Ohjausyksikkod saa kéayttaa vain sen ollessa taysin teknisesti
toimiva. Turvallisuuteen vaikuttavat vauriot ja viat on korjattava
viipymatta.

Kunnossapito/Korjaus  Ohjausyksikon toimintakuntoisuus on tarkastettava
saannollisesti. Vain pateva henkilosto saa tehda vianmadritys- ja
korjaustoitd. Maardysten mukaisen sdhkoisen suojauksen on
oltava toteutettuna.

Kéytostd poisto ja Jos komponentteja tai koko ohjausyksikko vaihdetaan, noudata
kierritys alla annettuja ohjeita:
Tavoitteena on, ettd mahdollisimman suuri osa raaka-aineista
kierratetddn ja ettd niiden ymparistovaikutukset ovat
mahdollisimman véhdiset.
Al koskaan heitd sihkékomponentteja tai elektroniikkaromua
roskiin, vaan kéytd aina niille tarkoitettuja talteenottopaikkoja.
Toteuta kdytostdpoisto niin ymparistoystavallisesti kuin teknisesti
on mahdollista. Kierritd mahdollisimman paljon.

TURVAOHIJE

Téssd kuvauksessa kéytetddn seuraavassa kuvattuja symboleja ja ohjeita. Naissd tarkeissa
ohjeissa kisitellddn kdytonaikaisia henkilokohtaisia suojavarotoimia ja teknisté turvallisuutta.

“Turvaohje” tarkoittaa ohjeita ja menetelmi, joita noudattamalla
viltytdan henkil6- ja laitevahingoilta.

Varo teravid reunoja asennuksen ja huollon aikana

Hengenvaara! Sahkovirtaa sahkoisissa komponenteissal
Huomautus! Katkaise padvirransyotto, ennen kuin irrotat kannen.

Ald koskaan koske sihkékomponentteihin tai -koskettimiin, jos
péadvirransyottod ei ole katkaistu. Muussa tapauksessa vaarana on
sahkoisku tai hengenvaara.

Laitteiston kytkentdrimoissa voi esiintyé jadnnosjannitteitd myos
verkkojannitteen katkaisemisen jilkeen.

Kaikki liitdnnat saa tehdd vain, kun laitteisto on jannitteeton.

Ohjausyksikén metallipinnat toimivat jaghdytysripoina, jotka
johtavat tehokkaasti lamp64 pois.



TOIMINTAKUVAUS

o Ohjausyksikko sisiltyy tuotesarjaan, joka on suunniteltu ohjaamaan py6rivaa
lammonvaihdinta optimaalisella tavalla.
Sarja koostuu kolmesta koosta: VariMax25 NG, VariMax50 NG ja VariMax100 NG.
Ohjausyksikot ohjaavat 3-vaiheista askelmoottoria.
Ohjausyksikoéilld on tulosignaali 0-10 V tai Modbus.

o Ohjausyksikko on tarkoitettu enintddn 4000 mm:n roottoreille, joiden roottorinopeus on
maksimissaan 12 r/min. Jos roottorin on pydrittdvd nopeammin, roottorin halkaisijaa on
pienennettava.

« Ohjausyksikossd on sisdiset Modbus-toiminnot.
Katso lisdtietoja kdyttoohjeesta verkkosivustoltamme www.ibccontrol.com.

« Ohjausyksikossd on sisddnrakennettu ohjaussignaalin linearisointi, mik tarkoittaa,
ettd roottorin hyotysuhde pysyy optimaalisena suhteessa inputsignaaliin.

o Ohjausyksikossé on kiintedsti asetettu 0,1 Vin kynnysarvo (hystereesi 0,13-0,07 V).
Jos tulosignaali ja4 alle timén arvon, roottori pyséhtyy.

« Ohjausyksikossé on sisdinen pydrintdvahti. Pyorintdvahti on patentin (EP3961910)
suojaama.

Tama toiminto aktivoituu, kun ”External rotation monitor” -toiminnon
DIP-valintakytkin on OFF-asennossa (POIS).

Sisdinen pyorintavahti toimii eri tavalla sen mukaan, onko moottorin
nopeus yli vai alle 37 r/min.

Moottorin nopeuden ollessa yli 37 r/min mittaus alkaa nopeuden ollessa vakaa
kéynnistyksestd normaalisti noin 30 sekunnin kuluttua, jonka jalkeen mittaus
tapahtuu jatkuvasti.

Keltainen merkkivalo “Rotation” vilkkuu jokaisen hyvaksytyn mittauksen jilkeen.
Mittausten vilinen aika vaihtelee 22 sekunnista lahes kahteen minuuttiin.

Moottorin nopeuden ollessa alle 37 r/min ohjausyksikko lisdd nopeutta kahden
tunnin vélein pyérimisnopeuteen 37 r/min. Kdynnistyksen jilkeen tdma mittaus
alkaa 10 minuutin kuluttua.

Nopeus sdilyy 2 minuuttia, kun varsinainen mittaus suoritetaan.

Mittauksen varmistamiseksi tehdaan uusi mittaus 10 minuutin kuluttua. Jos
molemmat mittaukset ovat positiivisia, eli kaikki on normaalia, seuraava mittaus
tehdaan vasta kahden tunnin kuluttua.

Téama sekvenssi toistetaan samalla aikavililld edellyttden, ettd moottorin nopeus on
alle 37 r/min.

Jatkuu seur. sivulla
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Jatkoa edell. sivulta

» Ohjausyksikdssi voi vaihtoehtoisesti olla ulkoinen magneettianturi (roottoriin
asennettu magneetti ja sithen liittyvd magneettianturi). Taima kytketdan liittimiin 9 ja 10,
ja ”External rotation monitor” -toiminnon DIP-valintakytkimen on oltava ON-asennossa
(PAALLA).

« Jos molemmat pyorimisvahtityypit poistetaan kaytostd, liittimien 9 ja 10 véliin
asennetaan 820 ohmin (1 % % W) vastus.

« Ohjausyksikossd on yhdysrakenteinen puhtaaksipuhallustoiminto.
Toiminnon voi kytked pois paalta DIP-valintakytkimelld.

« EMC-suojaus tarvitaan vain ohjaimen ja moottorin viliseen kaapeliin.
Muita kaapeleita ei tarvitse suojata eikd niissé tarvitse olla EMC-ruuviliitosta.

o Ohjausyksikko kdynnistyy automaattisesti, kun jannite palautuu
sahkokatkoksen jdlkeen. Kéynnistyksen yhteydessa kaikki hélytykset A
nollataan (reset).

« VariMax-motor100 NG on askelmoottori, jolla on suuri vadntomomentti koko
pyorimisnopeusalueella.

« VariMax-motor100 NG:ss4 ei ole erillistd lamposuojaa. Ohjausyksikon virransaato
varmistaa, ettd moottorissa ei tapahdu ylikuumenemista.

» Moottorin pyséhtyessa aktivoituu pitomomentti, minké johdosta myds roottori pysyy
aina liikkumattomana.
Pitomomentti katoaa, jos ohjausyksikon jannite menetetddn.

 Moottori toimitetaan vakiona 3 metrin kaapelilla. Kaapelia ei saa jatkaa.

ASENNUS

Asennusaukko 5 @

Asennusaukko 5 @




TEKNISET TIEDOT, OHJAUSYKSIKK®

Liitdntdjannite 1x230-240 V +/-15 %

50/60 Hz
Input teho maks. 550 W
Input virta maks. 2,5 A
Sisadntuleva 10 A, C-tyypin
automaattisulake maks. karakteristiikalla
Léhtojannite *) 3x0-300 V
Lahteva virta maks. 32A
Lihtotaajuus 0-333 Hz
Kiihdytys- ja 30s
hidastusaika

TEKNISET TIEDOT, MOOTTORI

Maksimivaanto 10 Nm
Min. pydrimisnopeus 1 r/min
Maks. py6rimisnopeus 400 r/min
Moottorin rungon maks. 110°C
lampétila
Akselin halkaisija 19 mm
Akselin pituus 35 mm
Ympiriston limpatila -30 - +45 °C
-40 - +45°C*)

Ympdriston lampatila, -40 - +40 °C
ei tiivistyvaa kosteutta

Ympiriston lampatila -40 - +60 °C
kuljetuksen ja

varastoinnin aikana

Ohjausyksikon 1000 m
enimmaiskayttokorkeus

Suojausluokka 1P44
Paino 1,9 kg
Mitat, KxL xS 229x195x90 mm

*) Tarkkaa arvoa ei saada digitaalisella mittauslaitteella

Ympariston lampotila -40 - +60 °C
kuljetuksen ja

varastoinnin aikana

Moottorin 1000 m
enimmaiskayttokorkeus

Suojausluokka 1P54
Paino, mkl. moottorin 8,4kg
kiinnitysjalka

Mitat mKkl. akseli ja 142x150x177 mm
moottorin kiinnitysjalka

KxLxP

*) HUOMIO: Ohjausyksikén on pysyttivi jatkuvasti jannitteisend.
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TOIMINNOT

IBCco nnntml

Kayton
merkkivalot

Max D54 30V ACIDC)

:nna .-N.:; Hilytyksen
Votor faus — merkkivalot

al Resat Alamrelay  Modbus Manual

DIP-VALINTAKYTKIMET

Cleaning function
(Puhtaaksipuhallus)

External rotation
monitor

(Ulkoinen pyorintavahti)

High speed *)
(Nopea kiynti )

Low speed *)
(Hidas kaynti )

Modbus termination
(Modbus-terminointi)

*) Manuaalinen ajo (testin yhteydessd)

T *—|—*

DIP-valintakytkimet Asetukset
Resointi painike

Puhtaaksipuhallustoiminto on kytketty ON-tilaan (PAALLA).

Kun roottori on ollut pysdhtyneend 10 minuuttia,
puhtaaksipuhallustoiminto aktivoituu ja roottori alkaa py6ria.
Varoituksena roottori pyorii ensin 6 sekunnin ajan moottorin
nopeudella 5 r/min, minka jilkeen se pysyy paikallaan 3 sekunnin ajan.
Tdamén jalkeen varsinainen puhtaaksipuhallus alkaa ja kestad satunnaisen
ajan (10-20 sekuntia) moottorin nopeudella 20 r/min.

Normaalisti kdytetadn sisdistd pyorintavahtia, jolloin
DIP-valintakytkimen tulee olla OFF-asennossa (POIS). Jos kdytetaan
ulkoista pyorintivahtia, se kytketddn liittimiin 9 ja 10, jolloin
DIP-valintakytkimen on oltava ON-asennossa (PAALLA).

Roottori pyorii asetetulla maksiminopeudella, kun DIP-valintakytkin on
ON-asennossa (PAALLA). Varmista testiajon jilkeen,

ettd DIP-valintakytkin on OFF-asennossa (POIS).

Roottori pyorii kiintedsti asetetulla miniminopeudella (moottorin
nopeudella 1 r/min), kun DIP-valintakytkin on ON-asennossa
(PAALLA). Varmista testiajon jilkeen, ettd DIP-valintakytkin on
OFF-asennossa (POIS).

Jos ohjausyksikko on viimeisend Modbus-silmukassa,
DIP-valintakytkimen on oltava ON-asennossa (PAALLA).



KAYTON MERKKIVALOT

On
(Pailld)

Run

(Kaynti)
Rotation
(Pyorii)
Sisdinen
pyorimisvahti

Ulkoinen pyorimisvahti

Modbus
(Modbus)

HALYTYS

Palaa normaalisti jatkuvasti.

Vilkkuu, kun ohjausyksikossa on hilytys paalld. Jos ei pala laitteen
sy6ttojannite ei ole paalla.

Palaa, kun moottori pyo6rii, ts. kun tulosignaali ylittda
kynnysarvon. Vilkkuu puhtaaksipuhallustoiminnon aikana

Vilkkuu jokaisen hyviksytyn mittauksen jalkeen, mutta vain kun
”External rotation monitor” -toiminnon DIP-valintakytkin on
OFF-asennossa (POIS). Katso lisdtietoja kohdasta ”Toimintakuvaus”
sivulta 3

Vilkkuu, kun magneetti ohittaa py6rimisanturin, riippumatta

”External rotation monitor” -toiminnon DIP-valintakytkimen asennosta.
Vilkkuu my®s, jos tulosignaali on kynnysarvoa pienempi.

Jos aiot kayttaa Modbusia, katso erillinen kayttohje

verkkosivustoltamme www.ibccontrol.com.

Halytyksen yhteydessi ohjausyksikko kdynnistyy uudelleen 30 sekunnin kulutta. Vastaava punainen

merkkivalo syttyy samalla (30 sekunniksi).

Uudelleenkdynnistyksen jilkeen hilytyksen merkkivalo ssmmuu. Tama voi tapahtua kaksi kertaa.

Kolmannella kerralla hilytysrele vetdd ja hilytys “etenee’”. Jotta hilytysrele vetii ja hilytys “etenee’,

ylld mainittujen kolmen hilytyksen on tapahduttava 90 minuutin sisélld. Muussa tapauksessa sekvenssi

nollautuu.

Vihred (ON) merkkivalo palaa kiintedsti ensimmiisen ja toisen hilytyksen yhteydessa ja vasta

kolmannen halytyksen yhteydessi se alkaa vilkkua. Halytys jaa pdlle ja on resetoitava toiminnan

jatkumiseksi.




Rotation fault (Py&rimisvirhe)

Sisdinen pyorimisvahti

Vian todennikéinen syy
asennuksen aikana

Ulkoinen

pyorimisvahti

Vian todennikéinen syy
asennuksen aikana

Vian todennikéinen syy
kdyton aikana

Halyttad merkkivalolla ja halytysreleelld, jos kaksi perakkaistd mittausta
osoittavat, ettd roottori ei pyori. Lisétietoja on kohdassa ”Toimintakuvaus’

>

sivulla 3.

- Hihna katkennut
- Hihna luistaa

- Roottori juuttunut

Halyttad merkkivalolla ja hilytysreleelld, jos pulssia ei saada 30 minuutin
vilein miniminopeudella (moottorin 1 r/min) ja joka 20 sekunnin vélein
maksiminopeudella (moottorin nopeus 400 r/min). Ndiden nopeuksien
vilinen aika on lineaarinen.

Toiminnon voi kytked pois paaltd DIP-valintakytkimelld.

- Magneetti vdarinpdin
- Magneettianturi kytketty védrin (vddrd napaisuus), katso "Kytkennat”
sivulta 11

- Liian suuri etdisyys magneettianturin ja magneetin valilld, maks. 15 mm

- Hihna katkennut

- Hihna luistaa

- Roottori juuttunut

- Magneettianturi tai magneetti viallinen

External fault (Ulkoinen vika)

Ylijannite
Alijannite

Yli-/alilimpdotila

Hilyttdd merkkivalolla ja hilytysreleelld, jos liitintajannite ylittad 276 V.
Halyttad merkkivalolla ja halytysreleelld, jos liitantdjannite alittaa 195 V.

Halyttaa merkkivalolla ja hélytysreleelld, jos ohjausyksikon lampatila
ylittad/alittaa turvallisen limpétilan.



Motor fault (Moottorin vika)

Moottorin limpatila

Oikosulku

Vian todennikéinen syy

Ohjausyksikon virransaato varmistaa, ettd moottorissa ei tapahdu

ylikuumenemista.

Halyttad merkkivalolla ja hilytysreleelld, jos on tapahtunut oikosulku
vaiheiden tai vaiheen ja maan vililla..

- Oikosulku kaapelin tai moottorin vaiheiden vililla
- Maavuoto kaapelin tai moottorin vaiheen-maan valilld
- Katkos kaapelin tai moottorin vaiheessa
- Moottoria ei ole kytketty tai se on kytketty védrin
Mittaa moottorin resistanssi. Sen tulee olla sama kaikissa kddmeissa.

Internal fault (Sisdinen vika)

Sisdinen vika

Halyttad merkkivalolla ja hilytysreleelld, jos ohjausyksikossa on ilmennyt

sisdinen vika.

POTENTIOMETRILLA TEHTAVAT SAADO

Manual speed
(Manuaalinen nopeus)

Max rpm
(Maksimipy6rimis-
nopeus)

RESET (KUITTAUS)

Kuittaus

Sulkemalla liittimetA1-A2 nopeutta ohjataan potentiometrilld, jossa on
merkintd "Manual speed”. Moottorin nopeutta voidaan saataa valilla
1-400 r/min. Roottori pyorii asetetulla nopeudella tulosignaalin arvosta
riippumatta. Tehdasasetus klo 11 (1 r/min moottorin akselilla).

Potentiometri maksipy6rimisnopeuden asettamiseen. Moottorin nopeutta
voidaan sddtaa 50-400 r/min.
Tehdasasetus klo 11 (50 r/min moottorin akselilla).

Painike ohjausyksikon resetointiin/palautukseen. Ohjausyksikké palautuu
my0s jannitekatkoksen yhteydess tai sulkemalla liittimet 11-12.
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EMC-VAATIMUSTEN MUKAINEN ASENNUS

Suojatulle kaapelille on kiytettdava EMC-ruuviliitosta.
EMC-direktiivin vaatimusten tdyttdmiseksi on kéytettava ylla mainittuja kaapeleita tai vastaavia.

EMC-RUUVILIITOS

HUOMAUTUS!
Kun EMC-ruuviliitoksen suojus liitetdén, se on tehtévi ylla kuvatulla tavalla.



KYTKENTAKAAVIO

A (.;_.",2 min (Max 0,5A 30 VAC/DC)

3
DO D1 Com
1x 230V 3-vaiheinen Manuaali Ohjaus- Ulkoinen  Reset Halystysrele Modbus
askelmoottori nopeus jannite magneeti-
A 0-10V  anturi

Jannite taytyy katkaista, ennen kuin laitteen parissa aletaan ty6skennelld.
HUOMIO: Ohjausyksikossi voi olla vaarallinen jinnite jopa 2 minuuttia syott6jannitteen
irtikytkennin jilkeen ja moottorin lakattua pyorimésta.

Liitantdjinnite 1x230-240 V +/-15 %, 50/60 Hz.
(L-N-PE) HUOMAUTUS! Suojamaadoitus on aina kytkettava.
Jos VariMax100 NG kytketddn vaihe/vaihe valiin, mahdollista tyypin
A A vikavirtasuojakytkinti ei saa kytked.
Motor VariMax-motor100 NG:té on kdytettdva.
(Moottori) Kiertosuunta vaihdetaan vaihtamalla keskenddn kaksi vaihetta.
(U-V-W)
Manual speed Tuottaa asetetun py6rimisnopeuden liittimien sulkemisen yhteydessi.
(Manuaalinen nopeus)
(A1-A2)
Input signal 0-10 V
(Tulosignaali) Plus liitetdan liittimeen 2, miinus liittimeen 3.
(2-3)

Jatkuu seur. sivulla
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Jatkoa edell. sivulta

12 V output
(12 V:n lihto)
(3-11)

External rotation
monitor
(Ulkoinen
magneettianturi)
(9-10)

Reset
(Resetointi)
(11-12)

Alarm relay
(Halytysrele)
(13-14-15)

Modbus
(Modbus)
(A-B-C)

Laht6 12 V DC:le. Liitin 3 on miinus ja liitin 11 on plus.
Maks. 50 mA.

Jos kéytetddn ulkoista magneettianturi, se kytketddn alla kuvatulla tavalla.
Valkoinen johdin liitetddn liittimeen 9, ruskea liittimeen 10.

Magneetti asennetaan eteldpuoli (S) anturiin péin.

Maksimietdisyys 15 mm.

Etékuittaus hilytyksen yhteydessd. Ohjausyksikko palautuu
automaattisesti, kun virta palaa sdhkokatkon jélkeen.

Halytysrele sulkeutuu liittimien vililla 14-15 halytyksen tai
jannitekatkoksen yhteydessa.
Maks. 0,5 A:n resistiivinen kuorma / 30 V. AC/DC.

Jos aiot kéyttad Modbusia, katso kdyttdohje verkkosivustoltamme
www.ibccontrol.com.

INPUTSIGNAALI/PYORIMISNOPEUS

Pyérimisnopeus (%)

Tulosignaali — pydrimisnopeus

4 5 & 7 ] 8 10
Tulosignask 010V

Inputsignaali maéraytyy suoraan suhteessa roottorin hy6tysuhteeseen ja inputsignaali ohjaa

pyorimisnopeutta ylld olevan kaavion mukaisesti.
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TARKASTUKSET ENNEN OHJAUSYKSIKON JANNITEKYTKENTMA

Tarkasta, ettid

Tarkasta, ettd

LAITTEISTON KAYTTOONOTTO

ohjausyksikko on kytketty sivulla 11 olevan ohjeen mukaisesti.
Liitantdjannite 1x230-240 V +/- 15 %, 50/60 Hz.

inputsignaali on 0-10 V tai Modbus.

A

On tapahduttava seuraavassa vuorojarjestyksessa

Tarkasta, ettd

Maksimipyo6rimis-

Minimipy6rimisopeuden
tarkastus

Puhtaaksipuhalluksen
tarkastus

Sisdisen

pyorintivahdin tarkastus

Ulkoinen

magneettianturi

Lopuksi

moottori pyorii oikeaan suuntaan suhteessa roottorin pyorimissuuntaan.
Jos suunta on vaird, vaihda keskendin moottorin kaksi vaihetta.

Aseta "High speed” -toiminnon DIP-valintakytkin ON-asentoon
(PAALLA).

Sddda "Max rpm” niin, ettd roottori py6rii nopeudella 10-12 r/min
(tai roottorin valmistajan ohjeen mukaisesti).

Varmista testiajon jilkeen, ettd DIP-valintakytkin on OFF-asennossa
(POIS).

Aseta "Low speed” -toiminnon DIP-valintakytkin ON-asentoon
(PAALLA).

Tarkasta, ettd roottori kdynnistyy. Minimipyorimisnopeus on kiintedsti
asetettu. Varmista testiajon jilkeen, ettd DIP-valintakytkin on
OFF-asennossa (POIS).

Katkaise sy6ttojannite.

Tarkista, ettd “Cleaning function” -toiminnon DIP-valintakytkin on
ON-asennossa (PAALLA) ja ettd inputsignaali on poiskytkettyna.
Jannitteen uudelleenkytkennin jéilkeen puhtaaksipuhallustoiminto
kdynnistyy siten ettd roottori py6rii 6 sekunnin ajan moottorin
nopeudella 5 r/min, minka jilkeen roottori seisoo paikallaan 3 sekuntia.
Tdman jilkeen varsinainen puhtaaksipuhallus alkaa ja kestdd satunnaisen
ajan (10-20 sekuntia) moottorin nopeudella 20 r/min.

Keltaisen merkkivalon ”Rotation” on vilkuttava hyvaksytyn mittauksen
jalkeen. Lisatietoja on kohdassa > Toimintakuvaus” sivulla 3.

Keltaisen “Rotation”-merkkivalon on vilkuttava, kun magneetti ohittaa
magneettianturin riippumatta DIP-valintakytkimen asennosta.

anna sdatokeskuksen ohjata roottoria maksimi- ja miniminopeudella ja

tarkista, ettd roottorin pyorimisnopeus on oikea.
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