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POKYNY K INSTALACI

Vystraznd indikace

Udrzba/opravy

Likvidace a recyklace

MONTAZ

MontéZzni otvor @5

ST,

Ridici jednotka smi byt pouZivina pouze v bezvadném
technickém stavu. Veskerd poskozeni, kterd mohou mit
neptiznivy vliv na bezpe¢nost, musi byt okamzité vyreSena.

Fungovani fidici jednotky je nutné pravidelné kontrolovat.
Odstranovani potizi a opravy smi provadét pouze vyskoleny
persondl. Musi byt zavedena predepsand elektrickd ochrana.

Pti vyméné komponent nebo kdyz je nutno vymeénit celou fidici
jednotku dodrzujte nasledujici pokyny:

Cilem by vzdy mélo byt dosazeni maximalni mozné recyklace
surovin s minimédlnim dopadem na Zivotni prostredi.

Nikdy nevyhazujte elektrické komponenty do bézného odpadu,
vzdy pouzivejte uréend sbérnd mista.

Likvidace musi byt z hlediska ochrany zivotniho prostredi

a recyklace natolik ekologick, jak to technologie umoznuje.

MontéZzni otvor @5

—




BEZPECNOSTNi POKYNY
V popisu budou pouzity ndsledujici symboly a odkazy. Tyto pokyny jsou dulezité a plati

pro osobni ochranu a technickou bezpe¢nost béhem provozu.

AN
A\

Tento bezpecnostni pokyn oznacuje pokyny, jejichz Gcelem je
zabranit riziku trazu a poskozeni zatizeni.

Smrtelné nebezpeci! Elektrické komponenty jsou napajeny
elektrickym proudem!
Dulezité! Pred odstranénim krytu vypnéte hlavni napajeni.

Pokud je zapnuty hlavni pfivod proudu, nikdy se nedotykejte
elektrickych komponent nebo kontaktd. Hrozi riziko Grazu
elektrickym proudem s nasledkem vazného nebo smrtelného
urazu.

Na pripojenych svorkach ztstava i po vypnuti hlavniho privodu
proudu zbytkové napéti.




PROHLASENIi VYROBCE
PROHLASENI O SHODE

Vyrobce

Produkt
Typové oznaceni

Platné smérnice
EU

Platné smérnice
UK

Harmonizované
normy pro
smérnice EU/UK

IBC control AB
Bradnnerigatan 5 A
SE-263 37 Hogands
Svédsko

Tel: +46 42 33 00 10

Ridici jednotka pro rotaéni vyménik tepla
VariMax50 CE

EMC Directive 2014/30/EU
Low Voltage Directive 2014/35/EU
RoHS Directive 2011/65/EU including Delegated Directive EU2015/863

The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

The Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016

The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and
Electronic Equipment Regulations 2012

BS EN 61800-3:2004 - Emission kategori C1, Immunitet kategori C2

BS EN 61800-5-1/2 - The control unit is intended for installation in
environments with a pollution rating of 2 (Pollution degree 2)

Toto prohlaseni je vydédno na odpovédnost vyrobce

Hoégands 2023-05-01
IBC control AB

Moo s

Christer Persson
MD

C€ ¥ RSHS

V tomto produktu se pouziva software FreeRTOS v6.1.0 (http://www.freertos.org)
a tento zdrojovy kod mizeme dodat.



POPIS FUNKCI
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o VariMax50 CE je soucasti fady fidicich jednotek pfizpisobenych pro optimélni fizeni
rotaénich vyménika tepla, s nezbytnymi doplikovymi funkcemi.
Tato produktovd fada obsahuje tfi velikosti: VariMax25 CE, VariMax50 CE a
VariMax100 CE.
V3echny fidici jednotky ovladaji 3fazovy krokovy motor.
V3echny fidici jednotky maji vstupni signal 0-10 V.

« VariMax50 CE je urcen pro rotory do 2500 mm s maximalni rychlosti rotoru
12 ot./min. Pokud rotor vyzaduje vys$si otacky, musi byt zmensen jeho priimér.

o VariMax50 CE ma zabudovany posun vstupniho signélu, coz znamend, ze G¢innost rotoru
je tmérnd vstupnimu signalu.

o VariMax50 CE ma prednastavenou prahovou hodnotu 0,1 V (hystereze
0,13-0,07 V). Pokud vstupni signal klesne pod tuto hodnotu, rotor se zastavi.

« VariMax50 CE ma monitor otac¢eni (magnet namontovany na rotoru s pfifazenym
magnetickym senzorem) a zabudovanou funkci ¢isténi. Funkce Ize odpojit pomoci
DIP prepinacii.

« VariMax50 CE se po vypadku napéti automaticky spusti a pri c
restartovani resetuje v§echny alarmy.

« VariMax-motor50 CE je krokovy motor se zna¢nym momentem v celém rozsahu otacek.

o Kdyz je motor v klidu, aktivuje se pfidrzovaci moment, coz znamena, Ze rotor zustava
vzdy nehybny. Pfi ztraté napéti na fidici jednotce pridrzovaci moment zmizi.

« Motor je standardné namontovan s 3 m kabelem.




TECHNICKE UDAJE, RiDICi JEDNOTKA

Ptipojovaci napéti 1x230-240 V +/15%  Vystupni frekvence 0-312 Hz
50/60 Hz

Doba zrychleni 30s
Ptikon, max. 240 W azpomaleni
Vstupni proud, max. 1,9 A  Okolni teplota, bez 230 — +45°C

kondenzace -40 — +45 OC **¥)
Externi pojistka, max. 10 A

Kryti Typ 1
Vystupni napéti*) 3x0-280 V

Hmotnost 1,2 kg
Proud/faze motoru 2,0 A

Rozméry, VxSxH 203x187x70 mm
Interni pojistka **) 2,5 AT

*) Piesnou hodnotu nelze ziskat pomoci digitdlniho méficiho
pristroje.
**) Pojistka chrani motor i elektroniku.
***) Pozndmka: Ridici jednotka musi byt po celou dobu piipojena
k napdjeni.

TECHNICKE UDAJE, MOTOR

Max. moment 4Nm  Okolni teplota -30 - +45 °C
-40 — +45 °C %)

Min. rychlost otaceni 1 ot./min
Kryti IP54
Max. otacky (ot./min) 375 ot./min
Hmotnost véetné drzaku 4kg
Max teplota plasté motoru 1T0I0C [
Primér hiidele ldmm  Rozméry véetné hiidele 130x130x171 mm
a drzaku motoru
Délka htidele 40 mm -
VxSxH
***) Poznamka: Ridici jednotka musi byt po celou dobu pfipojena
k napdjeni.
FUNKCE
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DIP PREPINAC

Cleaning function Funkee ¢isténi pripojena v poloze Zapnuto. Kdyz se rotor na 10 minut
(Funkce ¢isténi) zastavi, aktivuje se funkce ¢isténi a rotor se za¢ne otécet. Jako varovani se
rotor nejprve otdci po dobu 6 sekund pfi otdc¢kach motoru
5 ot./min a poté se rotor na 3 sekundy zastavi. Poté za¢ne skute¢né ¢isténi

po ndhodné dlouhou dobu 10 az 20 sekund pfi otdckdch motoru

20 ot./min.
Rotation monitor Monitor otaceni pripojeny v poloze Zapnuto.
(Monitor otaceni)
High speed *) Kdy?z je prepina¢ v poloze Zapnuto, rotor se ota¢i maximalnimi
(Vysoké otacky) nastavenymi otackami.

Po zkusebnim béhu tento DIP prepinaé OFF (VYPNETE).
Low speed *) Kdyz je prepina¢ v poloze Zapnuto, rotor se ota¢i piednastavenymi
(Nizké otacky) minimalnimi otackami (1 ot./min).

Po zkusebnim béhu tento DIP piepinaé OFF (VYPNETE).
*) Ru¢ni provoz (zku$ebni rezim)

PROVOZNIi INDIKACE

On/alarm Trvale se rozsviti ,,Napéti zapnuto®

(Zapnuto/alarm) Po vypnuti fidici jednotky za¢ne blikat.

Run Rozsviti se, kdyz se ma motor rozbéhnout, tj. kdyz vstupni signal prekroci
(Chod) prahovou hodnotu.

Rotation Blika, kdyz magnet prochazi okolo magnetického senzoru, bez ohledu na
(Otaceni) nastaveni DIP pfepinace senzoru otaceni.

Blika, i kdyz je vstupni signal nizsi nez prahova hodnota.

ALARMY

V pripadé alarmu se fidici jednotka po 30 sekundéch restartuje. Na stejnou dobu (30 sekund) se rozsviti
odpovidajici cervend dioda. Po restartu svételna dioda zhasne - to se stane dvakrat. Potfeti se relé

n

alarmu zavie a alarm ,,pokracuje®. Aby se relé alarmu mohlo zavfit a alarm mohl ,,pokracovat™, musi
do 90 minut dojit k vy$e uvedenym tfem signdlim alarmu, jinak se sekvence resetuje. Pro prvni a druhy
alarm se aktivuje trvale svitici zelend LED dioda a pfi tfetim alarmu za¢ne blikat. VSechny alarmy

nasledné ztistavaji aktivni.

Rotation monitor Pokud kazdych 30 minut pfi minimalni rychlosti (1 ot./min) a kazdych
(Monitor otaceni) 20 sekund pfi maximalni rychlosti (375 ot./min) neni pfijat puls,
vygeneruje alarm a vypne se.
Doba mezi témito rychlostmi otaceni je linearni.
Tuto funkci Ize odpojit pomoci DIP prepinadiL
Pokracovani na dalsi strané




Pokracovani z predchozi strany

Pravdépodobna pric¢ina
zavady pfi instalaci

Pravdépodobnd pri¢ina
zavady pri

provozu

Overtemperature motor
(Nadmérna teplota
motoruu)

Overvoltage

(Prepéti)

Undervoltage

(Podpéti)
Over-/undertemperature
(Prilis vysoka/nizka
teplota)

Short circuit

(Zkrat)

Pravdépodobna pric¢ina

Internal fault

(Vnit¥ni zavada)

- Magnet se otacel Spatnym smérem.

- Monitor otaceni je nespravné zapojeny (nespravna polarita),
viz ,pripojeni‘ na strané 9.

- Prili§ velka mezera mezi magnetickym senzorem a magnetem,
musi byt max. 15 mm.

- Praskly femen

- Prokluzovani femenu

- Zaseknuty motor

- Magneticky senzor nebo magnet neni neporuseny.

Aktivuje alarm a vypne se, kdyz je pfili§ vysoka teplota vinuti motoru.
Tepelny spina¢ v motoru se po poklesu teploty vrati do normélniho
rezimu.

Nahlasi alarm a vypne, jestlize ptipojovaci napéti prekro¢i hodnotu
265V

Nahlasi alarm a vypne, jestlize ptipojovaci napéti klesne pod hodnotu
190 V.

Aktivuje alarm a vypne se, kdyz teplota v fidici jednotce stoupne

nad / klesne pod bezpecnou teplotu (+85 - -30 °C).

Aktivuje alarm a vypne se v pripadé zkratu mezi fizemi nebo mezi fazi

a zemi.

- Zkrat mezi fazemi v kabelu nebo motoru

- Zkrat mezi fazi a zemi v kabelu nebo motoru

- Preruseni jedné faze v kabelu nebo motoru

- Neni pripojen zadny motor nebo je pripojen chybny motor
Zmeéite odpor motoru — mél by byt stejny na vSech civkach.

Aktivuje alarm a vypne se, pokud doslo k vnitini poruse fidiciho systému.

NASTAVENi POTENCIOMETREM

Manual speed
(Ru¢ni otacky)

Max rpm

(Max. ot./min)
RESET

Reset

(Reset)

Zavienim A1-A2 jsou otacky Fizeny potenciometrem oznacenym ,,Ru¢ni
otacky. Otacky lze regulovat mezi 1 az 375 ot./min.

Rotor se otdci nastavenou rychlosti, bez ohledu na hodnotu vstupniho
signalu. Vychozi nastaveni: 1 ot./min na htideli motoru.
Potenciometr pro nastaveni max. ota¢ek. Regulace oti¢ek mezi 50 az

375 ot./min. Vychozi nastaveni: 50 ot./min na htideli motoru.

Resetovaci tla¢itko pro resetovani tidici jednotky. Ridici jednotka se také

resetuje v ptipadé vypadku napéti a uzavieni mezi svorkami 11 a 12.

8



SCHEMA ZAPOJENI

(Max 2 A/ 50 VAC)

1x230V

PRIPOJENI

Relé alarmu Ruéni  0-10V  Monitor ~ Reset Tepelny kontakt

Krokovy motor 3-faze
otacky otaceni

A\

Pred zahajenim jakékoli prace na zatizeni musi byt vypnuto napdjeci napéti.

Doporuceny toc¢ivy moment 0,5 Nm, max. to¢ivy moment 0,8 Nm.

Pripojovaci napéti
(L-N-PE)

Alarm relay

(Relé alarmu)
(13-14-15)
Manual speed
(Rucni otacky)
(A1-A2)

Input signal
(Vstupni signal)
(2-3)

Rotation monitor
(Monitor otaceni)
(9-10)

12 V output

(12 V vystup)
(3-11)

Reset

(Reset)

(11-12)

Thermal contact
(Tepelny kontakt)
(T-T)

Motor

(Motor)

(U-V-W)

1x230-240 V +/-15 %, 50/60 Hz.
POZNAMKA: Vzdy je nutné piipojit ochranné uzemnén.

V ptipadé alarmu nebo vypadku napéti spoji svorky 14-15.
Max. odporova zatéz 2 A / 50 V stf.

Generuje nastavenou rychlost ota¢eni pfi pripojeni.

0-10 V.
Plus je pfipojeny na svorku 2, minus na svorku 3.

Bily kabel je ptipojeny ke svorce 9, hnédy ke svorce 10.

Magnet se instaluje jiznim pélem (S) smérem k senzoru.

Max. mezera 15 mm.

Vystup pro 12 V ss. Pripojeni svorky 3 je minus (-), pfipojeni svorky 11 je
plus (+).

Max. 50 mA.

Vzdaleny reset v pripadé alarmu.

Ridici jednotka se resetuje automaticky v ptipadé vypadku napéti.

Tento kontakt musi byt pripojen k ochrané motoru pied prehratim.

Musi byt pouzit VariMax-motor50 CE.
Smér otdceni se zméni prepojenim dvou fézi.

S




VSTUPNI SIGNAL /

Rychlost otaceni (%)  Vstupni si
100

RYCHLOST OTACENI

gnal — rychlost otaceni

80

50

40

Vstupni signal je pfimo

/( umérny ucinnosti rotoru, coz znaci,
20 /,/ Ze vstupni signal a otacky jsou podle
e tlozeného di
’ | s piilozeného diagramu.
Vstupni signal 0-10 V
KONTROLY PRED ZAPNUTIM RIDICI JEDNOTKY A
Zkontrolujte, zda je ridici jednotka pfipojena podle pokynt na str. 9.
Pripojovaci napéti 1x230-240 V +/-15 %, 50/60 Hz.
Zkontrolujte, zda ma vstupni signal hodnotu 0-10 V.
Zkontrolujte, zda je pripojeny monitor otaceni a funkce cisténi.
UVEDENI ZARIZENi DO PROVOZU A

Meélo by byt provadéno postupné.

Zkontrolujte, zda

Nastaveni max. otacek

Kontrola minimalnich

otacek

Kontrola
funkce ¢isténi

Kontrola monitoru
otaceni

Dokoncete uvedeni do

provozu

se motor vzhledem ke sméru otaceni rotoru otac¢i smérem doprava.

V ptipadé zévady prepojte dvé faze motoru.

Prepnéte DIP prepinac vysokych otacek do pozice Zapnuto.

Nastavte ,,Max ot./min” tak, aby se rotor otdcel rychlosti 10-12 ot./min
(nebo podle pokynt vyrobce rotoru).

Po zkusebnim béhu tento DIP ptepinaé OFF (VYPNETE).

Prepnéte DIP prepinac nizkych otédc¢ek do pozice Zapnuto.

Zkontrolujte, zda se rotor rozbéhne.

Minimalni otacky jsou nyni nastaveny.

Po zkusebnim béhu tento DIP prepinaé OFF (VYPNETE).

Vypnéte napajeni.

Zkontrolujte, zda je zapnuty DIP ptepina¢ ,,Funkce ¢isténi“ a zda je
odpojeny vstupni signal.

Po zapnuti napéti se rotor ota¢i po dobu 20 sekund pfi 12 ot./min motoru.
Zluté kontrolka otaceni blikne pti kazdém priichodu magnetu kolem
magnetického senzoru bez ohledu na pozici DIP ptepinace.

tak, Ze nechate fidici jednotku pohédnét rotor pti maximalnich
a minimalnich otackach a zkontrolujete, zda jsou provozni otacky rotoru

spravné.

-



INSTALACE V SOULADU S EMC

Motoru
Pripojovaci napéti 3G1.5 Olflex classic 7G0,75
Nestinény Stinény
Monitor otaceni Vstupni signal,
LiYCY 2x 0,34 LiYCY 2x 0,34/0,5
Stinény Stinény

Pro stinéné kabely je nutné pouzit kabelové prichodky EMC.
Aby byly splnény pozadavky Smérnice EMC, je nutné pouzit vy$e uvedené kabely nebo ekvivalentni.

KABELOVA PRUCHODKA EMC

POZNAMKA!

Spojeni stinéni s kabelovou priichodkou EMC musi byt provedeno dle vyse uvedeného vyobrazeni.

o
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VLASTNi POZNAMKY



VLASTNi POZNAMKY
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